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mechanikai kivitelezést is, a BioDigit Kft irdsos beleegyezése nélkiil
tilos.

& Biztonsagi figyelmeztetések

A készllék hasznalatakor minden esetben tartsuk be a
specifikacioban megadott muszaki paramétereket. A készulék
Uzembe helyezésekor figyeljink minden esetben a kdrnyezetre, és
ovjuk a késziiléket a nedvességtol, kdzvetlen napfénytdl.

A készilékek Gzembe helyezésekor és/vagy beszerelésekor esetleg
szlikség lehet forrasztépakara. Ez esetben évatosan dolgozzunk.
Beszerelésnél ligyeljlink arra, hogy a készlilék alja ne érintkezzen
elektromosan vezeto (pl. fém) felllettel!
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A késziilék tulajdonsagai

¢ NMRA DCC rendszerekhez fejlesztve

e Terhelésszabalyozott motormeghajtas

e Minden kimenetre kiilon alkalmazhaté effektek
e Modosithatd motor PID szabalyzd paraméterek
e DirectCV és POM programozasi maéd

e Funkcié szamok felcserélhet6sége

e Kis méretd

o Beépithetd TT és egyes N modellekbe

Miiszaki paraméterek

Bemend tapfesziltség: 5-20V

Nyugalmi aramfelvétel: 20 mA

Maximalis aramfelvétel: 1000 mA
Csatlakozo tipusa: NEM652

Motor gerjesztés frekvencia: 32KHz
Cimtartomany: 1-9999 + Consist Address
Méret: 16x10 mm

Rovid leiras
Terhelésszabalyozott dekdder legfontosabb elénye, hogy alacsony
sebességen egyenletes a motor fordulatszam. A dekdder tartalmaz

kapcsolhaté kimeneteket, melyekre kilénb6z6 kilsé fogyasztdk
kothet6k.

Dekoéder beépitése

Fontos! Minden, a motor pdlusain és a mozdony vazan lévé
kondenzatort el kell tavolitani!
A szabvanyos NEM652 csatlakozd kiosztasa

(Megnevezés, labszam, vezeték szin):

+ Motor (1, narancs) Jobb oldali sin (8, piros)

Hatsé fény / Zarfény (2, |+ tap, kézos pont (7, kék)
sarga)

Els6 fény / Fényszérdo (6,
fehér)
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| Baloldali sin (4, fekete) | - Motor (5, sziirke) |
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Mechanikai beépités

A dekoder kivulrél szigetelt, igy a vazhoz kénnyen veszélytelendl
rogzithetd. Beszerelésnél Ugyeljink arra, hogy a mozdony
mechanikajat ne akadalyozza a dekdder elhelyezése és annak
vezetékei.

Amennyiben a mozdony nincs elGkészitve digitalis dekoder
fogadasara, Ggy ajanlott a elokészité panel beszerelése. (Pl. TM-
56271)

A NEM652 csatlakozo6 1-es pontja, egy korrel jelolt ( ° ).

Funkciéo kimenetek

A funkcié kimenetek terhelhetéségét soha ne Iépjuk tul!
Hasznalhatunk LED-et, hagyomanyos izz6t, stb.

Minden funkcié kimenetre kulon-kilén kivalaszthatunk effektet.
A kimenetek kozos ,+ tapfesziltség” rendszerlek. Ennek
kovetkeztében minden fogyasztét a kimenet (FL, RL) és a +16V
(kék vezeték) kozé kosstink. (Ez az NMRA szabvanyos bekotés)

Izz6 beépitése esetén: Figyeljink oda, hogy az izzd névleges
fesziiltsége nagyobb legyen, mint 12V. Altaldban a mozdonyokban



lévd izzOk 16V-o0s rendszerre késziltek, igy semmilyen modositast
nem igényelnek.

LED beépitése esetén: Amennyiben gyarilag LED-ekkel szerelt a
mozdony, akkor tartalmaz a vilagitas el6tét ellenallast. Ha kilén
LED-eket alkalmazunk, hasznaljunk soros aramkorlatozé
ellenalldst. Altaldban 4,7 KOhm 0,6W megfeleld a legtébb LED-hez.

DCC sebesség formatumok

A dekdder automatikusan érzékeli a sebesség formatumokat.
Tamogatott sebesség formatumok: 14/27/28/128.

A sebesség modok hibatlan mikodése az alabbi rendszerekkel
garantalt, tesztelt:

- ESU ECoS ®

- Roco ® Lokmaus 2, Lokmaus 3, Multimaus
- Uhlenbrock ® Intellibox

- Lenz ® Digital Plus V2

- ZIMO ® MX1

Lenz ® Digital Plus V3.0 esetén csak a 28/128-as sebesség
formatumok érhetdk el.

Digitalis és analdg lizem

Az atkapcsolds automatikusan torténik. Digitalis Gzemben a motor
szabdlyozott, analdg (zemben a dekdder teljes bemend
fesziiltséget ad a motornak. Igy analdg Gzemben a gyorsuldsi és
lassulasi paramétereket a dekoder célzottan figyelmen kivil

hagyja.

A lagyabb futdas érdekében javasoljuk a 128-as sebesség
formatumot!

Analdg Gzemben a dekoder 5V f6lott izemel!



Dekoder beallitasok (programozas)

A Dbeadllitdsok un. CV-k (Configuration Variable) segitségével
elérhet6k. Ezen bedllitasokat a dekdéder kikapcsolas utan is
megijegyzi.

Dekdder CV programozasi izemmadot digitalis kézponttdl fliggben
mas-mas modon lehet elérni. Részletesebb tajékoztatast a digitalis
kézpont hasznalati utasitdsa tartalmaz.

NMRA szabvanyok
A dekdder minden tekintetben eleget tesz az NMRA (National Model

.77

cimei, a szabvanynak megfelel6ek.

Programozas menete

A programozas menetét egy egyszerld cim beallitasi példan
keresztll lehet megismerni. A gyari 3-as cimet atprogramozzuk
(egy 127-nél kisebb), példankban 79-re:

1. Direct CV méd

Kulén programozd sin sziikséges, melyen csak a programozni
kivant mozdony tartézkodik!

Valasszuk ki a kozvetlen CV moédositdas lUzemmoddot a digitalis
kézpontunkban. Ekkor a rendszer bekéri a beallitds cimét. irjuk be
az ,elsédleges cim” CV cimét: 1.

Ezutdn meg kell adni a CV Uj értékét. Irjuk be, hogy ,79”. Majd
inditsuk a programozast.

A dekdder egy rovid motor és fény bekapcsolassal jelzi a digitalis
kézpont felé, hogy elvégezte a beallitast.

Ezutan a dekoddert mar az Gj ,79"-es cimen keresztil tudjuk
irdnyitani.

2. POM mad
Ez esetben nincs szikség kilon programozé sinre, am a
programozashoz sziikségiink van a dekoder jelenlegi cimére.



Ennél a madnal el6sz6r a mozdony cimet, utana a CV cimét majd
végll az Uj értéket kell megadni.

Részletesebb tajékoztatast a programozasrdl az alkalmazott
digitalis k6zpont hasznalati utasitasa tartalmaz.

Dekoder cim beallitasok

Rovid cimek hasznalata: A DCC szabvanynak megfelel6en a
dekdderek rovid cimzés esetén 1-127-ig vehetnek fel cimet.

Roévid cim beprogramozasakor két regiszter értékét kell
programozni:

CV1: RoOvid cim

CV29 - 5. bit: Rovid és hossz( cim kivalasztas.

Példankban irjuk be a 79-es cimet.

Cvl =79

CVv29 -5.bit=0

Hossz( cimek hasznalata: Ezen cimtartomanyt 128-9999 kozott
kell hasznalnunk. Sok esetben hasznalunk hosszu cimeket, amikor
a mozdony palyaszamat adjuk meg.

Harom regiszter értékét szlikséges modositanunk:

CV17: Fels6 cim bajt

CV18: Alsé cim bajt

CV29 - 5. bit = ROvid és hosszu cim kivalasztas.

Példankban a 5009-es cimet adjuk a mozdonynak.

Amennyiben a digitédlis koézpont rendelkezik kilén hosszd cim
programozas opcidval, hasznaljuk azt, majd ha nem mddositja a
CV29 értékét, akkor bit moddositassal vagy teljes érték Ujrairassal
az 5. bitet allitsuk 1-re.

CV17 és CV18 értékének szamolasa:
5009 / 256 = 19 maradék 145
CV1l7 =192 + 19

CV18 = 145

Cimek és beallitasok kiszamitasahoz ajanljuk weboldalunkat:
http://www.trainmodules.hu/tips decoder address.html
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Motor szabalyzas

Terhelés szabalyozott dekdder gyari beallitasai alkalmassa teszik a
legtobb motor tipus megfelel6 (zemeltetésére. LehetGség van
tovabba a szabalyzasi paraméterek finomhangolasara.

~P" paraméter: Aranyos tag. Novelésével rovidll a reagalasi ido,
de ezzel egyulttal né a szabalyzas tullendiilése. Amennyiben a
motor induldsakor a sebesség megugrik, csokkentsiik az értéket.

~I" paraméter: Integrald tag. A kivant sebesség (Alapjel) és a
tényleges sebesség kozotti kilénbség csokkentéséért felel. Ha
tartésan ,lengést” tapasztalunk a motor sebességében,
csOkkentslik az értéket.

~D" paraméter: Differencialé tag. Tullendllés kompenzald tag.

Terhelés szabalyzas tartomany: Dekdderben bedllithatd, hogy
milyen sebesség fokozat alatt legyen terhelés szabalyozott
lzemmodban. Terhelésszabalyzas kikapcsolasahoz a CV57 értékét
allitsuk 0-ra. Teljes sebesség tartomanyban vald szabalyzashoz
allitsuk 127-re.

Sebesség gorbe: A CV2, CV5 és CV6 segitségével megadhatjuk a
gyorsulas és lassulaskori sebesség gorbét.
255 cvV 5 .

CVeé




Alap funkcidk

FO: Fény (Front és Rear) - Normal, menetirany fliggd mozdony
fény.

F3: Rendez6i menet (dekddereknél megszokott 50%-0s sebesséqg)
F4: Gyorsulas és lassulasi paraméterek figyelmen kivil hagyasa
F5: Tompitott fények

FO Front, FO Rear funkcidk kllén-kalon  fényeffektre
programozhatok. Lasd: CV113 - CV116

Dekoder alapbeallitasok visszaallitasa

A dekdéder minden beallitdsa a gyari alapbeallitasokra all vissza,
amennyiben a CV8 regiszterbe ,,8” értéket irunk.



Dekoder CV tablazat

Megnevezés cv Erték tart. Alapbeal
litas

Els6dleges cim 1 1-127 3
Min. sebesség 2 0-75 0
Gyorsulas 3 0-63 50
Lassulas 4 0-63 50
Max. sebesség 5 0-63 63
Kozepes sebesség 6 0-63 22
Verzidé szam 7 Csak olvashaté
Reset / Gyartd | 8 8-as értéket beirva, gyari alapbeallitasokra all vissza
azonositd minden.
Analdg funkcidk | 13 0/1=F1 0
(F1-F8) 0/2 = F2

0/4 = F3

0/8 = F4

0/16 = F5

0/32 = F6

0/64 = F7

0/128 = F8

Példa:

F1+F2+F4 =1+2 + 8 =11
Kiterjesztett cim 17+ 192-9999 192

18

Csoportos cim | 19 1-127 - Normal menetirany | 0
(Consist Address) 129-255 = Forditott menetirdny
Csoportos  funkcidk | 21 0/1=F1 0
(Consist Function) 0/2 = F2

0/4 = F3

0/8 = F4

0/16 = F5

0/32 = F6

0/64 = F7

0/128 = F8

Példa:

F1+F2+F4 =1+2 + 8 =11
Beadllitasok reg. I. 29 0/1 = Normal/Forditott irany 4

0/2 = 28 és 128 sebesség lépték.

0/4 = Csak digitdlis / Analdg-Digitdlis

Uzem

0/8 = BiDi kommunikacié ki/be

0/32 = Els6dleges cim tartomany /

Kiterjesztett cim (17-18 reg. allitas!)

Példa:

Mozdony fény sebességbél + Analdg-

Digitdlis izem =2 +4 =6
PID szabalyzé6 ,P” | 54 0-80 25
(aranyos tag)
PID szabalyz6 ,1” | 55 0-80 5
(integrald tag)
PID szabdlyzé ,D” | 56 0-80 48

(derivald tag)




Megnevezés cv Erték tart. Alapbeal
litas
PID szabdlyzasi | 57 0-127 127
tartomany
128-as sebesség formatumhoz viszonyitott
valtasi pont
Fényeffekt frekvencia 112 4-64 33
Els6 fény 113 Normal fényerd Vol 127
Villogas (Fazis 1) Vol+16
Villogas (Fazis 2) Vol+32
Felvillanas Vol+48
Dupla felvillanas Vol+64
Tliz hatds Vol+80
Flst generator Vol+96
Fényer6 novelés Vol+112
»,Marslight” Vol+128
,Gyrolight” Vol+144
LRule 17" els6 fényre Vol+160
,Rule 17" hatsé fényre Vol+176
Impulzus kimenet Vol+192
Vol = Maximalis fényer6. Tartomany: 0-15
Hatsé fény 114 Normal fényerd Vol 127
Villogds (Fazis 1) Vol+16
Villogas (Fazis 2) Vol+32
Felvillanas Vol+48
Dupla felvillanas Vol+64
T(iz hatds Vol+80
Flst generator Vol+96
Fényerd novelés Vol+112
»+Marslight” Vol+128
,Gyrolight” Vol+144
LRule 17" els6 fényre Vol+160
,Rule 17" hatsé fényre Vol+176
Impulzus kimenet Vol+192

Vol = Maximalis fényer8. Tartomany: 0-15
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Funkcio osszerendelési tablazat

Erték

16

32

64

128

cv

Funkcio

FHL

RHL

Shunt

AccDec

129

FO fwd

130

FO rev

131

F1 fwd

132

F1 rev

133

F2 fwd

134

F2 rev

135

F3 fwd

64

136

F3 rev

64

137

F4 fwd

128

138

F4 rev

128

139

F5 fwd

140

F5 rev

141

F6 fwd

142

F6 rev

143

F7 fwd

144

F7 rev

145

F8 fwd

146

F8 rev

147

F9 fwd

148

F9 rev

149

F10 fwd

150

F10 rev

151

F11 fwd

152

F11 rev

153

F12 fwd

154

F12 rev
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Erték 1
CV | Func Dimmer
156 | FO fwd
157 |FOrev
158 | F1 fwd
159 |Flrev
160 | F2 fwd
161 |F2rev
162 | F3 fwd
163 | F3rev
164 | F4 fwd
165 |F4rev
166 | F5 fwd 1
167 | FSrev 1
168 | F6 fwd
169 |F6rev
170 | F7 fwd
171 |F7 rev
172 | F8 fwd
173 | F8rev
174 | F9 fwd
175 |F9rev
176 | F10 fwd
177 |F10rev
178 | F11 fwd
179 |Fllrev
180 | F12 fwd
181 |Fl12rev
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Jotallasi és jogi nyilatkozat

Forgalomba hozatal el6tt a készlilék minden paramétere teljes
kor(ien tesztelésre kerillt. A termékre a gyartd egy év garanciat
vallal. Az ez id6 alatt bekOvetkezett meghibasodast a gyartd
ingyenesen megjavitja a szamla felmutatasa ellenében.

Nem megfeleld hasznalat és kezelés esetén a garancia érvényét
veszti.

Felhivjuk figyelmét, hogy az EMC Eurdpai rendelet alapjan az
eszkOz kizardlag olyan készilékkel hasznalhaté mely rendelkezik
CE jelzéssel.

Az emlitett szabvanyok és markanevek az érintett vallalatok védjegyei.

TrainModules - BioDigit Ltd
Kerepesi street 92.
H-1144, Budapest

Made in Hungary.

Tel.:+36 1 46-707-64
http://www.trainmodules.hu/
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